DEMMELER® Reseni automatizace

Reseni pro automatizovaneé
aplikace.

Zakladni upinaci desky adaptéru vyrobce DEMMELER pro manipuléatory robotickych
bunék jsou uréené k presnému polohovani obrobkl. A samoziejmé miZete pouZit upinaci
pFisluSenstvi DEMMELER ve velikostech systému D28, D22 a D16.
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DEMMELER® Reseni automatizace
Rejstfik Reeni automatizace
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OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

Manipulatory a obraceci
jednotky DEMMELER®

Obraceci jednotka Robotix
Otaci a zveda stredni zatizeni
od2tdo 14t
strana 270

Robotix IP

Nas specialista
na velka zatizeni az 40 t

Ergonomix M®
Svafovani a montaz
v optimalni pozici

strana 268 strana 272

Zakladni upinaci desky adapteru
pro manipulatory a obraceci jednotky

Zakladni deska

3D svarovaci stil

Zakladni upinaci 3D svarovaci stiil Okto 100, adaptéru
deska adaptéru Okto 200 Hlinik-titan Okto SW Zakladny premosténi
strana 274 strana 275 strana 277 strana 274 strana 280
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Zakladni deska
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3D svarovaci stil
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DEMMELER® Re$eni automatizace
Manipulator DEMMELER® Ergonomix M®

Maximalni flexibilita
pri svareni a montovani.

Velikost a neskladnost obrobk{ zplsobuji p¥i svatovani ¢asto potiZe, protoZe ne v§echna mista jsou dobfe viditelna.
Optimalni pfehled je vS§ak pfedpokladem pro €istou a bezchybnou préaci. S obrobky musi byt v zavislosti na jejich
rozméru ¢asto béhem pracovniho procesu hybano téZzkymi pFistroji, zpravidla jefabem. SniZte toto bezpeénostni riziko.
Velka vykyvna oblast 180° manipulatoru Ergonomix M® vyrobce DEMMELER pfinasi rozhodujici vyhodu, Ze Ize obrobky
obrobit na jedno upnuti bez dodateéného otaceni. Odpada vicenasobné, ¢asové nakladné otaceni a obraceni napfiklad
pomoci jefabu. Zaméstnanci se pohybuji v ergonomicky optimalnim pracovnim prostfedi.

Ochrana zdravi a bezpe€énost
e Ergonomicka préace Setrna k zadiim
e VétSibezpecnost na pracovisti

Nariist produktivity a kvality

* Maximalni pracovni prostor s minimalni potfebou mista

* Jedine€ny rozsah otaceniaz 180°

e Setrvavajici kvalita s optimalni funkci uceni
k ulozeni reprodukovatelnych postupt

o Vy$§itavici vykon pfi svafovani, nebot Ize vétSinu svarovych spojl
provadét v optimalni poloze (poloha v Zlabi)

e Upevnéniobrobki s normovanym zavitem (M24) —
také v kombinaci s osvéd€enym 3D upinacim systémem

K dispozici rozsahla vybava
ﬁ » Kdispozicirtizné zakladni upinaci desky adaptéru v riiznych
=3 velikostech a tvarech

Dalsiinformace o manipulatorech
DEMMELER fady Ergonomix M®
najdete na strankach
www.demmeler.com.
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OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

Jedinecna
vykyvna

oblast do
180 stupiiii.

DEMMELER® Reseni automatizace

@ ®

Vhodné zakladni upinaci desky adaptéru najdete

Manipulator DEMMELER® Ergonomix M®

\m“/ od strany 274.
Zakladni model Ergonomix M®
Oznaéeni M 2000/V1250 M 2000/ V2500 M 2500/ 19000 M 4000
Nosnost (bez desky stolu) [kg] 2000 2000 2500 4000
D=max. rusivy okruh pfi 180° (bez desky stolu) [mm] 1000 1000 1000 1500
Ptivysce [mm] 650 650 650 520
Max. otacky [ot/min] 1,4 1,4 1,4 2
Min. otacky [ot/min] 0,75 0,2 0,2 0,2
Tocivy moment [Nm] 1250 2500 2500 5000
Uhel klopeni [°] 180 180 180 180
Klopny moment [Nm] 8000 8000 19000 32000
A=min. vy$ka (bez desky stolu) [mm] 490 490 490 750
B=max. vy$ka pfi otoceni 0 180° [mm] 970 970 970 983
C=max. vyska pfiotocenio 90° [mm] 1480 1480 1480 1680
Ruc¢ni ovladaci zatizeni v v v v
Regulace otacek 10stupiiova v v v v
Motory / kruhova osa 1 2 2 2

€. vyrobku

MO02-02000-006

MO02-02000-007

M02-02000-047

M04-04000-000

Udaje bez desky stolu. Dal$i detaily k vybaveniv pfipadé poptavky.

Vybava Ergonomix M® a optimalni moZnosti rozSifeni

ﬂ Rizeni
- s ruénim ovladacim zafizenim @
- s noznim tlagitkem @

- pro pneumatické upinaci pfipravky:

(® Vyukoveé Fizeni
M2000: C. vjrobku Z00-01001-024
M4000: €. vyrobku Z00-01001-025

@ scriovavybava () zZvlastnivybava

@ Otoéna provedeni
- pro dotazovani stavu, elektrické:

C. vyrobku Z00-01004-005

C. vyrobku Z00-01004-008

- pro hydraulické upinaci pFipravky:

C. vyrobku Z00-01004-009

@ Laserovy skener

Ptripojka uzemnéni
- Max. 400 A p¥i 60 % ED:

C. vyrobku Z00-01000-002
- Max. 700 A pfi 60 % ED:

C. vyrobku Z00-01000-009

C. vyrobku Z00-01010-001

www.demmeler.com
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DEMMELER® Reseni automatizace
Obracecijednotka Robotix

m Obraceci jednotka Robotix:
Jednoduché polohovani tezkych bremen do 14 000 kg

S obraceci jednotkou Robotix vyrobce DEMMELER miiZete p¥i svatovacich a montaznich pracich optimalné zvedat nahoru
a spoustét dold tézké a dlouhé obrobky pomoci dvou elektrickych zvedacich sloupd, pfip. otacet v obou smérech. Oba
sloupy obraceci jednotky se montuji k podlaze haly. VoliteIné mliZe byt obraceci jednotka namontovana na kolejnicovém
systému DEMMELER. Lze tak nastavit vzdalenost mezi obéma upinacimi deskami podle rlznych velikosti obrobkd.

Vyhody
e Ergonomicka prace Setrna k zadim
e Vétsibezpecnostna pracovisti
* Maximalni produktivita a zvy$eni kvality diky optimalni pracovni pozici déInika
* Vys§8§itavici vykon pti svafovani, nebot Ize vétSinu svarovych spojd provadét
v optimalni poloze (poloha v (iZzlabi)
e Neninutna ndroéna zména upinani — obrobek se zveda a otac¢ina jedno upnuti

Otaceni

Zvedani / spousténi

Montaz
na podlahu
haly nebo na

kolejnicovy systém
DEMMELER Dalsiinformace
oobracecijednotce
Robotixnajdete na
www.demmeler.com.
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|:| DEMMELER® Reseni automatizace
Obracecijednotka Robotix
®

T
OUR PERFORMANCE E.
makes THE DIFFERENCE o~ E
e L
o =
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*
Udaje bez desky stolu.
, . . . DalSi detaily k vybaveniv pfipadé poptavky.
Zakladni model obraceci jednotky Robotix
Oznaceni WE 2000 WE 4000 WE 6000 WE 8000
Nosnost jednoho sloupu [kg] 1000 2000 3000 4000
Celkova nosnost [kg] 2000 4000 6000 8000
Zakladni vyska osy otaceni [mm] 540 600 600 600
Vyuzitelny zdvih [mm] 1700 1700 1700 1700
Polomér otaceni [mm] 2240 2300 2300 2250
Tocivy moment [Nm] 2000 3000 6000 10000
Rizeni na Fidici skFini v v v v
[ vyrobku 102-02000-050 104-04000-050 106-06000-050 108-08000-050
Oznaceni WE 10000 WE 12000 WE 14000
Nosnost jednoho sloupu [kg] 5000 6000 7000
Celkova nosnost [kg] 10000 12000 14000
Zakladnivyska osy otaceni [mm] 600 600 600
Vyuzitelny zdvih [mm] 1700 1700 1700
Polomér otaceni [mm] 2250 2250 2250
Tocivy moment [Nm] 10000 12000 12500
Rizeni na Fidici sk¥ini v v v
¢. vyrobku 110-10000-050 112-12000-050 114-14000-050
o Rizeni na fidici sk¥ini 0 Bezpecnostni laserové skenery o Zakladni desky adaptéru
* Ovl&déni os stisknutim tla¢itka o Zaru¢uji jak maximalni miru bezpe&nosti, tak produktivity Volitelné k dispozici zakladni
« Volitelny potenciometr pro nastaveni e Individualné pfizpisobitelné ochranné pasmo desky adaptéru se systémovymi
otacek ¢ Displej s nahledem monitoru/ndhledem kamery a dobfe viditelnou otvory D28 v rastru 100 x 100 mm
stavovou diodou pro optimalni obsluhu a zavitem M24

Volitelné varianty vybavy (na dotaz)

Zakladni desky adaptéru 8600 — 81500 mm

Zvedak Slave pojizdny misto stacionarni

Zvedéak pohonu pojizdny misto stacionarni

Provedeni pro svafovaci proud 350 A

LCD displej na skfiovém rozvadééi

Rizeni otoéného pohonu frekvenénim méniéem s plynulou regulaci otagek a togivym momentem do 12500 Nm
Rizeni oto&ného pohonu frekvenénim méni¢em s plynulou regulaci otacek a to¢ivym momentem od 20000 Nm
Nastavitelné omezeni to¢iveho momentu pomoci kluzné spojky v oto¢né prevodovce

Plos$ny skener jako zabezpeceni proti najeti nebo otoéeni do prekazky

Zvysenivyuzitelného zdvihu po 100 mm

Speciélni pfirubova deska nebo zména schématu otvord
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DEMMELER® Reseni automatizace
Manipulator DEMMELER® Robotix IP

Zvedani / spousténi

Nekoneéné
otaceni
+360°

DalSiinformace o manipulatorech
DEMMELER fady Robotix najdete
na strankdch www.demmeler.com.

Kdyz zamyslite neco velkeho. Zvedejte
a otacejte obrobky s hmotnosti az 40 000 kg.

Zakladni zarizeni Robotix

Oznaéeni 1P 20000 1P 40000
Nosnost (bez desky stolu) [kg] 20000 40000
Zvedaci osa:
Pohon servohydraulické servohydraulické
Rychlost zvedani [m/min] 1,5 1
0 Vyska zdvihu max. [mm] 2200 2450

‘ ’ Minimalni vyska [mm] 1050 1050

i Maximalni vyska [mm] 3250 3500
Kruhovéa osa 1/ sklopné osa:
0tacky min./max. [ot/min] 0,2-1,0 0,2-1,0
Uhel otageni[°] Nekonecéné otaceni +360° Nekonecné otaceni +360°
Tocivy moment [Nm] 24000 50000
Rizeni na Fidici sk¥ini v v
€. vyrobku 120-01000-100 140-01000-100

Udaje bez desky stolu. Dal3i detaily k vybaveni v pFipadé poptavky.
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OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

DEMMELER® Reseni automatizace
Manipulator DEMMELER® Robotix IP

Kdo mysli ve velkych rozmérech, potfebuje vybaveni, které nabizi mnoho moZnosti.
Pomoci manipulatoru Robotix IP flexibilné nastavujte polohu, vyrabéjte efektivné

a pracujte ergonomicky. Ve volném postoji Ize svarovy Sev tahnout mnohem ptesnéji.
Navic optimalni polohovani obrobku umoZiuje idealni vyrobni proces: bez te€eni

. v . v Py v o o\ . P Na zékladé vaseho pozadavku
svarového Svu. Z velkého mnoZstvi feSeni vam mizeme nabidnout vhodny vyrobek. ) Senop )
vyvineme, zkonstruujeme a vyrobime

individualni upinaci pfipravky

Volitelne vybavy

Moznosti fizeni

1P 20000

1P 40000

Rizen uéeni

Z10-W1000-102

Z20-W1000-102

Laserovy skener

Z10-W1000-101

Z20-W1000-101

P¥ipojeni jako dodate¢na osa robotu

Z10-W1000-103

Z20-W1000-103

Opérné lozisko pro kruhovou osu 1

Z10-W1000-108

Z20-W1000-108

Moznosti polohovani

1P 20000

1P 40000

P¥iprava pro montaz na kolejnicovy systém DEMMELER pro zvedaci sloup

Z10-W1000-109

Z20-W1000-109

Kolejnicovy systém DEMMELER (jeden metr)

D28-W2003-000

D28-W2003-000

Pridavné volitelné moznosti

1P 20000

1P 40000

Otoéné provedeni pro dotazovani stavu, elektrické

Z10-W1000-104

Z20-W1000-104

Otocné provedeni pro pneumatické upinaci ptipravky

Z10-W1000-105

Z20-W1000-105

Otoéné provedeni pro hydraulické upinaci pfipravky

Z10-W1000-106

Z20-W1000-106

P¥ipojka uzemnéni pro svarecku

Z10-W1000-107

Z20-W1000-107

www.demmeler.com
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DEMMELER® Zakladni upinaci desky adaptéru
Zéakladni upinaci desky adaptéru

Zakladni upinaci deska adaptéru

e Miniaturni svafovaci stil s rastrovymi ryskami m
¢ PouZiti ve spojeni s 3D svafovacimi stoly a svafovacimi oto¢nymi stoly =
* Boky dokola se zavitem M8 napf. pro dorazy =
* DalSi rozméry na vyzadani

Zakladni deska adaptéru D28
Avmm Bvmm Cvmm Ccahmotnostvkg Popis €. vjrobku
1000 800 25 150 Diagonalni rastr 100 x 100 mm D28-02001-000

Zakladni deska Okto SW

* Miniaturni svafovaci stdl s rastrovymi ryskami -
veor . s v P v P ~ s A ‘am am mm -
* PouZiti ve spojeni s 3D svafovacimi stoly a svafovacimi oto€nymi stoly T e S B
. . Fam e e e em
* Boky dokola se zavitem M8 napf. pro dorazy e R - e
e ~ va gz e as ae A am am e e ae
e Dal$irozméry na vyzadani IR ~ R i |

Zakladni deska adaptéru D28 Okto SW | bz |

Avmm Bvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vjrobku

SW 600 25 55 Diagonalni rastr 100 x 100 mm D28-02001-201
SW 800 25 95 Diagonalni rastr 100 x 100 mm D28-02001-202
SW 1000 25 145 Diagonalni rastr 100 x 100 mm D28-02001-203

Zakladni deska adaptéru D16 Okto SW

Avmm Bvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vjrobku

SW 400 12 1 Diagonalni rastr 50 x 50 mm D16-02100-106
SW600 12 25 Diagonalni rastr 50 x 50 mm D16-02100-107
SW 800 12 45 Diagonalni rastr 50 x 50 mm D16-02100-108
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OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

3D svarovaci stiul D28 Okto SW

DEMMELER® Zakladni upinaci desky adaptéru
3D svafovaci stdl Okto

e Upfednostnéné pouZiti na manipulatorech robotickych bunék
* Nav§ech deviti upinacich plochach velké mnozstvi moznosti upnuti
e Sdiagonalnim rastrem 100 x 100 mm

DalSi volitelné moZnosti na vyzadani:

e Zvysoce pevné slitiny hliniku a titanu, diky tomu cca 60% Gspora hmotnosti
aocca 10 % vy$si pevnostv ohybu

¢ Sezvlastnim vrtacim obrazcem pfipojeni, pfizplsobeno upinaci desce

vaseho manipulatoru (poptéavejte prosim s typem manipulatoru a vykresem

upinaci desky — Ize nabidnout za pfiplatek!)

Pfipraveno pro nohy stolu

PP Y e o MIN Volitelné:
L & 0» v Diagonalnirastr : — —  Svafovaci stil
I = 2 100x100mm '« g = sdiagonalnim rastrem
=TT e S = 0~ 2 100100 mm a zavitem M24
] A ‘r . "‘ : = T
. 10‘0 - D28 1. 100 |-
~11001 100 |« ~11001 100 |«
3D svarovaci stiill D28 Okto 100 SW “
Avmm Bvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vyrobku
SW600 100 88 Diagonalnirastr 100 x 100 mm PL28-11008-001
SW 800 100 165 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL28-01013-001
SW 1000 100 210 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL28-01038-001
SW 1200 100 310 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL28-01020-001
SW 1400 100 450 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL28-01087-001
SW 1500 100 490 Diagonalnirastr 100 x 100 mm PL28-01059-001
SW 1600 100 540 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL28-11036-001
SW 1800 100 670 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL28-01049-001
SW 2000 100 795 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL28-01058-001
SW 3000 100 1650 Diagonéalni rastr 100 x 100 mm PL28-12010-001

3D svarovaci stil D28 Okto 200 SW

€. vjrobku

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-11008-000

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-01013-000

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-01038-000

Diagonalnirastr 100 x 100 mm

PL28-01020-000

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-01087-000

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-01059-000

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-11036-000

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-01049-000

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-01058-000

Avmm Bvmm Cca hmotnost v kg Popis
SW600 200 141,5
SW 800 200 194
SW 1000 200 340
SW 1200 200 415
SW 1400 200 515
SW 1500 200 565
SW 1600 200 675
SW 1800 200 810
SW2000 200 980
SW3000 200 2000

Diagonalni rastr 100 x 100 mm

PL28-12010-000

www.demmeler.com
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DEMMELER® Zakladni upinaci desky adaptéru
3D svatovaci stdl Okto

3D svarovaci stil D16 Okto SW

e Upfednostnéné pouZiti na manipulatorech robotickych bunék
* Na vSech deviti upinacich plochach velké mnoZstvi moZnosti upnuti
e Sdiagonalnim rastrem 50 x 50 mm

DalSi volitelné moznosti na vyZadani:

e Zvysoce pevné slitiny hliniku a titanu, diky tomu cca 60% Gspora
hmotnostia o cca 10 % vy$$i pevnostv ohybu

e Sezvlastnim vrtacim obrazcem pfipojeni, pfizplisobeno upinaci
desce vaseho manipulatoru (poptavejte prosim s typem manipulatoru
a vykresem upinaci desky — Ize nabidnout za pfiplatek!)

¢ Pfipraveno pro nohy stolu

T ".:x_"'-ljl Volitelné:
* o oOEmm— Diagonalni rastr SO . —  Svafovaci stiil s diagonalnim
: L : ITE’L—S 50 x 50 mm .1'{::' B 3 = rastrem 50 x 50 mm a z&vitem
. 0o 3 / N N Vi
’ ’ ; A . 1 L -
.| 50 | D16 |. [100 |«
=1 501 50 |« ~11001 100 |«
3D svarovaci stiil D16 Okto 50 SW
Avmm Bvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vjrobku
SW 600 50 50 Diagonalni rastr 50 x 50 mm PL16-01009-001
\ .../ SW 800 50 80 Diagonalni rastr 50 x 50 mm PL16-01008-001
- SW 1000 50 110 Diagonalni rastr 50 x 50 mm PL16-01024-001
SW 1200 50 150 Diagonalni rastr 50 x 50 mm PL16-01070-001
3D svarovaci stiil D16 Okto 100 SW
Avmm Bvmm Cca hmotnost v kg Popis ¢. vyrobku
SW 600 100 51 Diagonalni rastr 50 x 50 mm PL16-01009-000
SW 800 100 94 Diagonalni rastr 50 x 50 mm PL16-01008-000
aa” SW1000 100 140 Diagonalni rastr 50 x 50 mm PL16-01024-000
SW 1200 100 185 Diagonalni rastr 50 x 50 mm PL16-01070-000
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DEMMELER® Zakladni upinaci desky adaptéru
3D svatovaci stlil Okto / Desky adaptéru

OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

3D svarovaci stul D22 Okto 100 SW

e Upfednostnéné pouZiti na manipulatorech robotickych bunék m
¢ Nav§ech deviti upinacich plochach velké mnoZstvi moznosti upnuti
* SD22vrtnym rastrem 100x100
* Proveden diagonalni vrty v M16
e Zvysoce pevné slitiny hliniku a titanu, diky tomu cca 60% Gspora hmotnosti
aocca10 % vyssipevnostv ohybu I B
* Ve spojeni s deskou adaptéru se zvla$tnim vrtacim obrazcem pfipojeni,
pfizptisobeno upinaci desce vaseho manipulatoru (poptavejte prosim s typem
manipulatoru a vykresem upinaci desky)

A
- a - D22
- *  Diagonalnirastr
5 S 100x100mm
L F L=
~ 1100 |<
~11001100 I«
3D svaFovaci stiil D22 Okto 100 SW | b2z |
Avmm Bvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vyrobku
SW600 100 36,5 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL22-11008-001
SW 800 100 44,0 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL22-01013-001
SW 1000 100 62,5 Diagonalni rastr 100 x 100 mm PL22-01038-001
Deska adaptéru
¢ Prvek rozhrani k adaptaci 3D svatfovaciho stolu Okto 100 D22 E—— m
na svafovacim robotu nebo manipulatoru
* Doporucené pro automatizovand feSeni a pouZiti robota
* Vrtny obraz rozhrani dle pféani zadkaznika "
e V¢etné upeviiovacich $roubl
Y

Deska adaptéru D22

- Avmm Cca hmotnost v kg Popis €. vyrobku
ST o swe00 305 Deska adaptéru pro stil SW 600 00116157
v L ,if SW 800 65,0 Deska adaptéru pro stdl SW 800 00116159

SW 1000 108,0 Deska adaptéru pro sttil SW 1000 00116160
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DEMMELER® Zakladni upinaci desky adaptéru
Upinaci desky pro pfiruby

Upinaci desky pro priruby DIN 2632 / 2633 / 2634 / 2635

e Pfiruby trubek Ize pomocifixaénich ¢eplirychle a pfesné vytyc¢it na roztecné kruznici
a pfipevnit pomoci rychloupinac¢ D28-08001-000. Navic slouZi systémové otvory D28

k uchyceni upinacich prvkl systému. A
* Fixacni ¢epy jsou soucasti dodavky < j
e Oznaceniroztecnych kruznic |
e Upinaci desky pro jiné pfiruby na vyzadani | B
4
4
C w
Upinaci desky pro ptiruby DIN 2632 / 2633 “
* DIN 2633 jmenovité svétlosti DN 15— DN 200
* DIN 2632 jmenovité svétlosti DN 200
e Vietné fixaCnich ¢epd: 2x @13,8mm, 2x @17,8mm, 2x 21,8 mm
Avmm Bvmm Cvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vjrobku
350 250 25 12 ve. fixaénich cepl D28-02005-000

Upinaci desky pro pfiruby DIN 2632 /2633 / 2634 / 2635

* DIN 2632 jmenovité svétlosti DN 200 — DN 400

* DIN 2633 jmenovité svétlosti DN 15— DN 400

* DIN 2634 jmenovité svétlosti DN 200 — DN 400

* DIN 2635 jmenovité svétlosti DN 50 — DN 400

e Vietneé fixacnich cepd: 2x @13,8mm, 2x @17,8mm, 2x @21,8mm, 2x @25,8mm,
2x @29,8mm, 2x 032,8mm, 2x @35,8mm, 2x §38,8mm

Avmm Bvmm Cvmm Cca hmotnost v kg Popis

€. vyrobku

550 350 25 30 vE. fixaénich Eepl

D28-02006-000
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d DEMMELER® Zakladni upinaci desky adaptéru
Upinaci desky pro pfiruby
®

OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

Upinaci desky pro priruby ANSI/JIS

e Pfiruby trubek Ize pomoci fixacnich ¢epd rychle a pfesné vytyéitna m
rozte¢né kruznici a pfipevnit pomoci rychloupina¢d D28-08001-000.
Navic slouzi systémové otvory D28 k uchyceni upinacich prvkd systému. <
* Fixacni ¢epy jsou soucasti dodavky
e Oznaceniroztecnych kruznic
e Upinaci desky pro jiné pfiruby na vyzadani

Upinaci desky pro pfiruby ANSI (norma ANSI B 16.5) “

Avmm Bvmm Cvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vjrobku

350 250 25 12 150 Ibs - 1/2" - 08" D28-02005-011
350 250 25 12 300Ibs—1/2"-08" D28-02005-012
350 250 25 12 600 Ibs—1/2" - 06" D28-02005-013
550 350 25 30 150 Ibs - 1/2" - 14" D28-02006-026
550 350 25 30 300 Ibs—1/2" - 14" D28-02006-024
550 350 25 30 600 lbs—1/2" - 14" D28-02006-025

Upinaci desky pro ptiruby JIS “

Avmm Bvmm Cvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vjrobku

350 250 25 12 JIS5K—-DN 10-DN 225 D28-02005-018
550 350 25 30 JIS5K—-DN 10-DN 450 D28-02006-034
350 250 25 17 JIS 10K-DN 10-DN 225 D28-02005-019
550 350 25 30 JIS 10K-DN 10— DN 450 D28-02006-005
350 250 25 12 JIS 16K/20K - DN 10 — DN 200 D28-02005-020
550 350 25 35 JIS 16K/20K - DN 10— DN 400 D28-02006-035
350 250 25 12 JIS30K—-DN 10-DN 200 D28-02005-021
550 350 25 30 JIS30K—-DN 10-DN 350 D28-02006-036
350 250 25 12 JIS 40K—-DN 10-DN 150 D28-02005-022
550 350 25 30 JIS 40K - DN 10-DN 350 D28-02006-037
350 250 25 12 JIS63K—-DN 10-DN 150 D28-02005-023
550 350 25 30 JIS63K—DN 10— DN 350 D28-02006-038
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DEMMELER® Zakladni upinaci desky adaptéru

Zéakladny pfemosténi

Zakladny premosténi

Zéakladny piemosténi p¥i pouZiti
TRUMPF TruLaser Cell 7040

Zakladny premosténi

Koncipovéano specialné pro pouZiti na laserovych strojich
(napf. Trumpf Lasercell 105, 1005, 6005, 7040)
Ve spojeni se segmentovym platem D16-02100-000 mnoho

moZnosti upnuti

Mozné pfimé uchyceni upinacich komponentd

Véetné montazniho pfislu$enstvijako licovanych $roubl

a distancnich vloZek pro montaz na laserovy stroj
Rastrové ¢ary kazdych 50 mm, systémové otvory kazdych 50 mm

1 rastr otvoru

Licované Srouby

Distancnivlozky

3rastrotvorl

Avmm Cca hmotnost v kg Popis €. vjrobku

1000 7 1 rastr vrtani, pro Trumpf Lasercell 1000 D16-04100-002
1366 16 1 rastrvrtani, pro Trumpf Lasercell 105 D16-04100-010
1500 17 1 rastr vrtani, pro Trumpf Lasercell 7000 D16-04100-049
1682 20 1 rastrvrtani, pro Trumpf Lasercell 1005 D16-04100-009
2182 24 1 rastr vrtani, pro Trumpf Lasercell 6005 D16-04100-013
1500 17 1 rastr vrtani, pro Trumpf Lasercell 7040 D16-04100-027
2000 22 1 rastrvrtani, pro Trumpf Lasercell 7020 D16-04100-036
2000 22 1 rastr vrtani, pro Trumpf Lasercell 7000 D16-04100-050
1366 30 3rastry vrtani, pro Trumpf Lasercell 105 D16-04100-008
1682 36 3rastry vrtani, pro Trumpf Lasercell 1005 D16-04100-005
2182 48 3rastry vrtani, pro Trumpf Lasercell 6005 D16-04100-012
1500 30 3rastry vrtani, pro Trumpf Lasercell 7040 D16-04100-026
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Dal$irozméry na dotaz. Obrazek podobny.
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d DEMMELER® Zakladni upinaci desky adaptéru
Segmentovy plat
®

OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

Segmentovy plat

e Diky 50mm rastru mimoradné flexibilni moZnosti upnuti <
e Diky vkladani obrysti do sebe je umoznéno souvislé upinaci pole A
e Specialné pro pouZiti ve spojeni se zakladnami premosténi

na 3D laserovych strojich

* Rastrové ¢ary kazdych 50 mm {:
C
s
Segmentovy plat D16
Avmm Bvmm Cvmm Cca hmotnost v kg Popis €. vyrobku
548 498 12 22 Rastr 50 x 50 mm D16-02100-000

Segmentove platy namontované
na zakladnach premosténi umoziiuji
souvislé pole desky

Upeviiuji se pomoci kratkych zapustnych éepl PS,
viz strana 123
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